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Resumo:

A Analise de Similares no contexto de desenvolvimento de produtos € uma ferramenta
que possibilita conhecer o mercado do artefato a ser desenvolvido além de saber quais
possibilidades de inovacdo e diferenciacdo competitiva podem ser exploradas para
atender lacunas existentes. Essa ferramenta se torna indispensavel para orientar o
desenvolvimento de solugdes diante de um mercado em expansao e que atende diversos
segmentos de servigos, como € o caso do ramo de drones. Assim, o objetivo central deste
estudo consiste na aplicagcdo de uma Analise de Similares orientada ao mercado de
drones, com o intuito de fortalecer o processo projetual de design e evidenciar a
relevancia das ferramentas metodoldgicas, servindo também como uma base de
referéncias funcionais, estéticas e simbdlicas que auxiliam na geracdo de alternativas. A
metodologia baseou-se em pesquisa dos similares, compilagcdo e analise dos dados.
Como resultados obtidos destacam-se a identificacdo da oportunidade em investir nos
aspectos estéticos e simbodlicos como estratégia de diferenciagdo neste mercado.
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Introducgao

O Design pode ser entendido como “projeto ou projetagdo, que significa
exatamente ‘atividade de projetar’” (Tai, 2018, p.199). Sob essa perspectiva, € possivel
considerar que o ato de projetar pressupde uma estrutura sistematizada de etapas e
procedimentos, a fim de guiar o exercicio profissional do designer. Como esclarece
Bonsiepe (2012, p. 92-91), os métodos de design séo etapas sequencialmente logicas,

partindo de um problema de projeto e chegando até o produto final.
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Esses métodos, possuem, geralmente, indicagdes de ferramentas que viabilizam a
realizacdo de cada etapa. Como explicitado por Baxter (2011, p. 23), as ferramentas
‘podem ser consideradas como um conjunto de recomendagdes para estimular ideias,
analisar problemas e estruturar as atividades de projeto”.

No presente estudo, € apresentado a utilizacdo da ferramenta “Analise de
Similares”, que é amplamente utilizada para o desenvolvimento de novos produtos,
principalmente em etapas iniciais do projeto, como a fase informacional, segundo
Pazmino (2015, p. 64). A Figura 01, elaborada com o auxilio de Inteligéncia Atrtificial
(ChatGPT), demonstra o posicionamento da Analise de Similares dentro da légica de

projeto.

Figura 01 - Posicionamento da Analise de Similares nas etapas de projeto.
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Fonte: elaborado pelos autores com auxilio de IA.
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Além disso, o0 mercado de drones atualmente envolve aplicagdes em mapeamento,
monitoramento, na agricultura de precisao, pecuaria, reconhecimento, combate, busca e
salvamento, fotografia e cinematografia, inspecdo de estruturas, shows aéreos e até

mesmo utilizagdo em servigos de delivery.

No momento presente, o mercado brasileiro de drones ja contabiliza um volume de
133.000 drones registrados no SISANT (dados oficiais de FEV. 2026),
posicionando o pais entre os mercados mais significativos da América Latina e
com grande potencial de expansao futura. (ABDRONE, 2026, p.6)

Assim, tendo em vista a importancia das ferramentas metodolégicas para o projeto
de design e o crescimento do uso de drones em diferentes servigos, a aplicagdo da
Anadlise de Similares agrega valor ao identificar as tecnologias atuais e o modo como séo
traduzidas em solugdes projetuais, ja que “quanto mais a tecnologia dos drones evoluli,
maiores sa&o0 seus hiveis de seguranga, sua autonomia e a integragdo com outros
sistemas” (Barros, 2022, p.22).

O objetivo central deste estudo consiste na elaboragdo de uma Analise de
Similares aplicada ao mercado de drones, com o intuito de fortalecer o processo projetual
de design e evidenciar a relevancia das ferramentas metodoldgicas, servindo também
como uma base de referéncias funcionais, estéticas e simbdlicas que auxiliam na geragao
de alternativas.

Por fim, esta pesquisa visa contribuir para a formacédo plena do estudante de
Design ao aplicar conceitos tedricos da graduagado em contextos reais e em situagdes de

rigor cientifico, mas que se relacionam também as demandas do mercado profissional.
Fundamentacao teérica

Segundo Pazmino (2015, p. 64), a Analise de Similares pode ser descrita como
uma ferramenta que visa comparar o produto em desenvolvimento com os
similares/concorrentes por meio de variaveis mensuraveis. A analise permite avaliar o

desempenho e as caracteristicas do objeto sob perspectivas quantitativas e qualitativas.

E necessario que os produtos dos concorrentes sejam analisados detalhadamente
para identificar inovagdes. O produto colocado no mercado pode auxiliar na
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tomada de decisdes e permite identificar qual tem as melhores caracteristicas, as
que o consumidor ou usuario valoriza de forma a agir para melhora-lo ou
conserva-lo, de forma a igualar, ultrapassar ou fazer algo totalmente diferente do
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concorrente. (Pazmino, 2010, p.212)

A aplicagédo da ferramenta pode ser baseada em alguns fatores, segundo Pazmino
(2015, p. 64), seriam: Estilo (sofisticado, moderno, alternativo, arrojado); Sensacao
(emocgao, alegria, aconchego, agitagao); Funcionalidade (conforto, cor, forma, preco,
dimensdes, material, processo de fabricagdo). De maneira mais geral, € possivel fazer a

Analise de Similares através das Funcbes Praticas, Fungdes Estéticas e Funcbes

Simbdlicas. O Quadro 01 exemplifica as definigdes feitas por Lébach (2001, p. 58-66).

Quadro 01 - Descricao das fungdes praticas, estéticas e simbdlicas.

Garante que o objeto funcione de acordo

Funcéao Pratica Utilidade o
com a tarefa para a qual foi projetado.
_ . _ Utiliza dos sentidos (viséo, tato) para
Funcéo Estética Percepcao - ~ .
facilitar a compreensao do objeto.
L o O objeto representa algo além dele
Funcao Simbdlica Significado

mesmo.

Fonte: elaborado pelos autores com base nas descrigdes de Lébach (2001,p.58-66).

O termo “Drone” define “todo e qualquer veiculo aéreo com alto grau de
automatizacdo e néo tripulado independente do seu propésito” (Barros, 2022, p.18). E
pode ser dividido em duas categorias: Aeromodelos e Veiculos Aéreos Nao Tripulados
(VANTSs), onde a diferenga fundamental entre as duas categorias reside na utilizagdo do
drone, sendo os VANTs aplicados para fins profissionais, comerciais ou militares, como

aponta BARROS, p.18. A Figura 02, elaborada com o auxilio da Inteligéncia Artificial (1A)

ChatGPT, ilustra as principais configuragdes de drones presentes no mercado.
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Figura 02 - Classificagédo de tipos de drones.

1. TIPOS DE DRONES

€ AsAFIXA

At

Possuem asas fixas como
um avido. A sustentagéo

é gerada pelo deslocamento
para frente.

€) MULTIROTORES

S

Utilizam trés ou mais rotores
para gerar sustentagdo e
controle. Sao extremamente
estéveis e manobraveis.

€) MoNOROTOR

Semelhantes a helicépteros,
possuem um rotor principal

e um rotor de cauda para
controle de guinada.

HIBRIDOS
(DECOLAGEM VERTICAL
E VOO HORIZONTAL)

ci’ﬁii:

Combinam a decolagem vertical
dos multirrotores com a eficiéncia
de voo das asas fixas.

.

.

A classificagdo dos drones considera seu projeto aerodindmico e a forma como geram sustentacgéo e se locomovem.

Caracteristicas e aplicagdes
Grande autonomia e alcance
Maior eficiéncia energética
Necessitam de pista ou
sistema de langamento
Mapeamento, inspegao de
linhas, monitoramento ambiental

Caracteristicas e aplicagGes

Decolagem e pouso vertical (VTOL)
Alta manobrabiidade e precisao
Menor autonomia

Fotografia, filmagem, inspecdes
proximas, seguranga, agricultura
de precisao

Caracteristicas e aplicagoes
Decolagem e pouso vertical (VTOL)
Capacidade de pairar e voar

em baixa velocidade

Maior complexidade mecénica
Cargas (teis maiores

Vigilancia, transporte de cargas,
operagoes especializadas

Caracteristicas e aplicagdes
Decolagem e pouso vertical (VTOL)
Voo horizontal eficiente e rapido
Maior autonomia que multirrotores

Mapeamento de grandes areas,
entrega de cargas, monitoramento
de longa distancia
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2. TIPOS DE PROPULSA

capacidade das baterias e grande porte aéreos

A propulséo define a fonte de energia que aciona os motores e hélices (ou sistemas de empuxo).

* Ideal para missdes longas
@ cargas pesadas

Fdkdok  deddok

deddedk  dedkdok

ek

Hedkek

ek

, COMBUSTAD HIBRIDOS COMPARATIVO
o MOTOR ELETRICO @ INTERNA REAC“ (MOTOR A COMBUSTAD RESUMIDO
-’ COM GERADOR ELETRICO) -
\ > O 0 © 6
; 3 Autonomia kk  kkk
I Poténcia *k Yeddok
P Eficiéncia i Ry -
* Alimentado por baterias = Utiliza gasolina, etanol, * Gera empuxo por meio de * Motor a combustio aciona Energética
de litio (Li-Po) ou combustivel especifico turbinas a jato um gerador e e T =
« Baixo ruido e vibragio * Maior autonemia e poténcia + Altissima velocidade * Energia elétrica alimenta -
* Menor manutengic * Mais ruido e vibragio * Alta demanda de energia os [“Blﬁfe_s‘ E|EI"|C°5 - o = %
+ Ideal para drones pequenos + Requer manutengiio e combustivel « Maior efnc_:encla e autonomia Manutengio *
e médios peridgdica * Utilizado em drones de . N_lenor ruido e vibragéo que Custo
« Autonomia limitada pela « Ideal para drones de médio alta performance e alvos sistemas 100% a combustiio Operacional Jdk * *

ek

Fonte: elaborado pelos autores com auxilio de IA.

Procedimentos metodolégicos

Este estudo visa reunir informagdes por meio de uma Analise de Similares

fundamentada nos conceitos de Pazmino (2015), Baxter (2011) e Lobach (2001).

A etapa inicial consiste na selecdo de produtos similares disponiveis no mercado

de drones. A escolha dos modelos foi feita através de pesquisas na internet, buscando

principalmente o site oficial das empresas. Também priorizou-se a busca por similares que
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atendam totalmente ou parcialmente as caracteristicas desejadas, como: configuragéo

multirotor (hexarotor) e sistema de propulsdo hibrido (elétrico e combustdo). Tais
requisitos foram definidos preliminarmente em outras etapas do projeto.

Com o objetivo de agilizar a sintese e analise de dados, utilizou-se Inteligéncia

Artificial (Gemini, Notebook LM e ChatGPT), de maneira a fazer a coleta de dados dos

sites e sistematizacdo das informagdes em formato grafico. Nesta fase, os dados foram

analisados conforme os parametros do Quadro 01.
Resultados e discussodes

Os produtos similares selecionados para analise e seus respectivos fabricantes
foram: H6 Hybrid (Harris Aerial), Noa Hybrid (Acecore), Agras T100 (DJI) e HD-606
(Hectodrone).

A Figura 03, elaborada com auxilio de Inteligéncia Artificial (ChatGPT), apresenta
os dados extraidos dos sites dos fabricantes, organizados conforme parametros
funcionais, estéticos e simbdlicos. Também faz uma comparacdo da predominancia de
determinadas funcgdes entre os modelos. Com base nessa analise, observa-se que esses
produtos possuem caracteristicas eminentemente funcionais, portanto, os aspectos
estéticos e simbdlicos sdo fundamentais para diferenciar o produto no mercado.

O modelo Agras T100, da empresa Dji, pode ser interpretado como uma “maquina
agricola”, ou seja, o seu design destaca a maxima eficiéncia operacional. O drone HD-606
segue uma premissa parecida, também com forte destaque para desempenho e robustez.

Ja os modelos H6 Hybrid e Noa Hybrid sdo os que melhor entregam uma
experiéncia visual e simbolica significativa ao consumidor. Sendo que o modelo Noa
Hybrid é o que mais se destaca no sentido de apresentar um diferencial mercadolégico
nos aspectos estéticos e simbdlicos. Assim, podemos defini-lo como benchmark, no
intuito de ser o produto de referéncia que servira de parametro para os requisitos futuros

do projeto de drone hibrido multirotor.



. i |FSCPIO.:.': §§:
LONTESTADC: INSTITUTO

TECENDO FUTUROS 2 Santa Catarina

Figura 03 - Dados dos similares extraidos dos sites.

ACECORE NOA HYBRID

| Sopa

HECTODRONE HD-606

S

* Pulverizagdio agricola em larga escala

* Capacidade de carga até 100 kg

« Sensores avancados (LiIDAR, radar, visdo)
« Automagdo e precis3o de aplicagio

HARRIS AERIAL H6 HYBRID

.

Longa autonomia (sistema hibrido) * Plataforma modular multi-missio
* Plataforma modular de payloads

* Aplicagdes: inspegdo, mapeamento,
moniteramento técnico

« Transporte de carga pesada (até 250 kg+)
« Sistema hibrido com geradores duplos

+ Operagdes em ambientes criticos

« Missdes logisticas, industriais e militares

* Compativel com vdrias fontes de energia
(gasolina, elétrica, hidrogénio)
* Aplicagdes: mapeamento, inspegao,

FUNGAO PRATICA
(FUNCIONAL)

O que o drone faz

e como entrega valor

ASPECTOS ESTETICOS
Como o drone se apresenta
em forma, materiais e

linguagem visual

» Operagao em ambientes desafiadores

« Geometria simétrica e compacta

= Estrutura técnica aparente

 Fibra de carbono e acabamento fosco
« Linguagem limpa e funcional

« Tecnologia de precisdo e inteligéncia

+ Semeadura, transporte e disperséo

+ Arquitetura coaxial e volumosa

« Tanque central dominante

+ Compomentes funcionais visiveis
 Visual utilitério e robusto

¢ Automagio da agricultura

+ Alta redundéncia e confiabilidade

« Estrutura aberta e esquelética

« Componentes mecanicos expostos
« Design utilitdrio sem carenagem

* Aparéncia industrial e pesada

+ Forga, resisténcia e autonomia

vigilancia e pesquisa

¢ Geometria modular e simétrica

* Organizagdo clara dos componentes

¢ Estrutura leve e técnica
* Design compacto e dobravel

¢ Adaptabilidade e versatilidade

Produtividade
¢ Tecnologia aplicada ao campo
e Futuro do agronegécio

¢ Plataforma como sistema aberto
¢ Inovagdo e tecnologia de fronteira
« Possibilidades ilimitadas de uso

Confiabilidade e inovagao

* Ferramenta de conhecimento
e monitoramento

« Infraestrutura critica e logistica pesada
« Solugdes para missoes de alto risco
» Capacidade industrial avangada

@ ASPECTOS SIMBOLICOS

= Eficiéncia e sustentabilidade
DISTRIBUICAO
DE ENFASE

50% 20% 30% 65% 10% 25% 75% 5% 20% 55% 15% 30%
(percentual relativo)

= 0 O )

@ siMBOLICO
FOCO PREDOMINANTE EQUILIBRIO TECNICO EFICIENCIA AGRICOLA CAPACIDADE OPERACIONAL VERSATILIDADE E ADAPTAGAO
(leitura geral) @ Integra forma, fungao e significado Foco total na produtividade Prioridade absoluta na entrega * Plataforma flexivel para miltiplas
de maneira balanceada. e na automagio do campo. de carga e resisténcia. missbes e ambientes.

Fonte: elaborado pelos autores com auxilio de IA.

Consideragoes finais

A Analise de Similares deste estudo apresentou os principais modelos de drone do
mercado e suas diferenciagdes. Além disso, com os resultados, foi possivel perceber a
fungéo pratica como dominante no design dos drones, e como investir em diferenciagoes
nas funcbes estéticas e simbdlicas pode representar uma oportunidade de inovagao
nesse setor.

No ambito da formacdo profissional, este trabalho integrou o conhecimento
académico a investigacdo técnica e as demandas reais do setor tecnoldgico,

estabelecendo uma base para projetos e colaboragdes futuras.
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